


Metodo parametrico

‘f(x,“’i‘.-): K1+31+ 2% can TV xe--é—‘t.é’.\-,x+ta+i-=o

xf'}-ﬂ-=ﬂ.

Troviamo l'intersezione fra i vincoli —?
X+u+2 =0

= &= ""5_' Ia: '-\i—*
&= Jwyae®® (uyp) = (¥ g, -8} b (4 206 0g), EeCamyin)

Da. qui possiamo derivare e trovare i punti stazionari

Metodo dei moltiplicatori di lagrange:
‘f‘(x,'a,é)=)\1+31+ 2 an  vinesu xc--é—'t.‘.’.l-,x+la-|i-=o
L3, 8 ) = xPrigteat- A(X+y-2-4) - p(xr9t2)
Scriviamo il sistema 2L/3>< =0
3'-/3';. =0
3 /32 =0
/=0
BL/'a/;_ =0
Corollario di weierstrass generalizzato:  f: IR" 5 IR eonTivva € Ik""‘_, fx}= 40 pucra esisTe L MINi A
x| 300
Punti sulbordo:  f(xry) = uxl Fyteax®y-a, D= fxwle R o +§’ea, 2%ey2 2
Nessuno dei punti stazionari della funzione si trova all'interno di D
La funzione quindi assume punti di massino e di minimo sul bordo del dominio: oD = E_ v P,_’
R= fuay: 2 qr2 , xeGeady M= G ax®a gtz 4, x€ [a,2)

iz by =2 EEEN

w2:2y+2x =4

Spostandosi sulla prima curva: 6= 2-2x

= flx, 2-2x*) 20 wixwy)e Mo

Spostandoci sulla seconda curva troviamo i seguenti punti

(0,2) 3 A in D_L'

o) £ )

]
E) Max = T MiN = 0.




