
Svolgimento degli esercizi 
proposti sui moti relativi (e urti)



r = r’+rO’àPosizione

𝒗 = 𝒗! + 𝒗"# = 𝒗′ + 𝒗$! +𝝎×𝒓! àVelocita`

𝒂 = 𝒂! + 𝒂"# + 𝒂$ à Accelerazione

𝒂 = !𝒗
!#

à accelerazione assoluta

𝒂$àaccelerazione relativa, accelerazione del punto “vista” dal sistema mobile

𝒂#% = 𝒂&$ +
!𝝎
!#
×𝒓$ + 𝝎× 𝝎×𝒓′ àaccelerazione di trascinamento

𝒂( = 2𝝎×𝒗$ --> accelerazione complementare (di Coriolis)



Quando studiamo il moto di un punto materiale in un sistema non 
inerziale oltre alla forza 𝑭 dobbiamo tener conto delle forze di inerzia o 
forze apparenti
𝑭% = −𝑚𝒂"# −𝑚𝒂& à

𝑭 + 𝑭% = 𝑚𝒂!
Che possiamo scrivere come somma di due contributi

Forza di trascinamento
𝑭"# = −𝑚𝒂"#

Forza di Coriolis
𝑭𝒄 = −𝑚𝒂&

Quindi in un sistema di riferimento non inerziale 𝑭 + 𝑭"#+𝑭𝒄= 𝑚𝒂!





𝒗) = 𝒗′) + 𝒗*

𝑣)+ = 𝑣′)+ + 𝑣*+
𝑣*+=0

𝑣), = 𝑣′), + 𝑣*,

𝑣)+ = 𝑣′)+ = 𝑣′) sin 𝜗

𝑡- =
𝐿

𝑣′) sin 𝜗

!#!
!.

cerco per quali valori di 𝜗 si 
annulla

𝑑𝑡-
𝑑𝜗

= −
𝐿 cos 𝜗
𝑣$) sin/ 𝜗

= 0

Traccia di svolgimento discussa a ricevimento….

Nota: Nello svolgimento dettagliato delle slide 
successive ho ruotato di 90 gradi il sistema (il fiume 
scorre in direzione x invece di y), ma i risultati sono gli
stessi! 









Traccia di svolgimento discussa a ricevimento…. 
Calcolo quanto tempo impiega il cowboy a raggiungere z = 0 (moto unif 
accelerato con acc. g e pos iniziale h-h0)àt1

Moto uniforme v0 partendo da x(0)= -20 m
Per arrivare a x =0 impiega
Tc=-x(0)/ v0 

Quando devo saltare?
Ts= Tc- t1





































Esercizi sui sistemi di punti e 
urti tra punti materiali





Traccia di svolgimento discussa a ricevimento

• Prima dell’urto à pendolo di lunghezza L lasciato libero da una posizione iniziale 𝜗:
• 𝐿 − 𝐿 cos 𝜗: = ℎ
• à 𝜗:

• 𝑣;,=> = 2𝑔ℎ
• 𝑣?,=> = 0
• 𝑣@A = B!C!,#$DB%E:

B!DB%
• Urto anelastico
• 𝑣;,F=> = 𝑣?,F=> = 𝑣@A
• 𝑚 = 𝑚; + 𝑚?
• 𝑚𝑔ℎF =

;
?
𝑚𝑣@A?




